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ABSTRACT : 

The chair includes a base (7) having pedals (72) 
pressing on magnetic ■ 

contacts to control movements of a microscope 
(2). It includes an infra-red 

transmitter (8) pressing against a receiver (9) 
coupled to control box (4) 

which controls functions of microscope. The 
control pedal (72) is connected to 

the transmitter (8) and transfers a signal (82) to 
the receiver (9), and this 

signal is an infra-red beam. USE-Used by surgeons 
for treating cataracts. 
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@ Chaise d'opferation. 

@ Cette chcdse d'op6ration est montde sur un sode (7) 
muni de pedates (72) agfssant sur des contacts 
magn^ques pour commander les mouvements d'un 
microscope (2). Ble oomporte un 6metteur (8) infra-rou- 
ges agissant sur un recepteur (9), accbupl6 ^ un border de 
commande (4) des fonctions du microscope. 

line telle chaise d'operation constitue une entite totale> 
ment Inddpendante du secteur et ne presents pas de cor- 
dons de liaison aux appareillages utilises, ce qui facilite la 
st6rllteation. 
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Description 

La presente invention est du domaine des appa- 
reillages medicaux et conceme plus particuli^e- 
ment une chaise tfop^ration. 

Afln que le praQcien putsse travailler de ses 
mains au cours tfune operation, on a diik eu lldde 
de conrvnander par des p^dales les mouvements 
des diff^ents appareillages Pentourant A titre 
tfexemple, on a c^sja pr§vu de oommander ainsi les 
fonctions d*un microscope, telies que sa position 
dans I'espace, sa focaiisalion ou son zoom. 

De telies installations sont par exemple utilisSes 
par les ophtalmologues lors d'optotions de cata- 
ractes. 

On a d^ propose d'utiliser un appareillage avec 
un ordinateur obSissant k la voix, mais ce syst^me 
n'est pas trte fiabtei 

Dans tfautres disposftlfs connus, des cdbles 
^lectriques relient les pedales a un l>oTtier de com* 
mande, ce qui pose des problemes au niveau de 
leur sterilisation. 

De plus, les pedales utilise pr6c^emment 
comportent des commutateurs a g!issi6re, pr6ser>- 
tant des elements m^caniques en mouvement. qi^ 
sont souvent endommages par les solutions ou les 
dectiets qui sV infittrent 

La presente invention se propose de palller k 
ces inconv^ients ^ a pour objet une chaise d'op6- 
ration utilisSe pour travailler avec au moins un ap- 
parelllage muni de moyens de commands. Ble est 
caract^sSe par un sode comportant au moins une 
p^ale de commande rePi^e k un emetteur apte k 
trartsf^rer des signaux k un r^cepteur solidaire des- 
dits moyens de commande. 

Dans l^expose qui va survre, Pappareillage muni 
de moyens de commandes est un microscope, 
mais ii peut dtre remplace ou utilise conjointement 
avec d'autres appareillages. 

De preference, les signaux sont oonstitu^s par 
des rayons infra-rouges. 

Chaque p^le comporte dans la variante d^rlte 
quatre contacteurs disposes en croIx et constitues 
par des elements magn^tiques, pour assurer Pdtan- 
cheit^ de I'ensemble. 

De mani6re connue, la chaise est montee sur 
roulettes et comporte des moyens de reglage de la 
hauteur d'assise et de la position du dossier. En 
outre la chaise d^p^ation permet la fixation r^la- 
ble des accoudoirs. 

Le dessin annexe r^^nte a titre d'exemple 
non limltatif une fonme tfex^ution de la presente 
invention. 

La fig. 1 est une vue de cote partielle d'une 
chambre tfopdration, representee schematlque- 
ment 

La fig. 2 est. a une ^chelle agrandie. une vue de 
cdt§ de la chaise d'op^raton, avec coupe partielle 
de son socle. 

La fig. 3 est une vue de dessus de la plaque de 
fixation des accoudoirs representee a la fig. 2. 

La fig. 4 est une vue de dessus du sode de la 
chaise representee aux fig. 1 et 2. 



La chambre d*operation representee schematic 
quement k la fig. 1 comporte un lit 1, un mlwosco- 
pe 2 suspendu au plafond 3, de meme que ses or- 
gans de commande 4, ainsi qu'une chaise com- 

5 portent un siege 5 monte ^ I'intemfiediaire d'un 
pied 6 sur un sode 7. Selon invention la chaise 
d'operation comporte en outre un emetteur 8 agis- 
sant indirectement sur un recepteur 9 de transfert 
d'ordres aux organes de commande 4. 

10 Le lit 1 schematise au dessin represente le ma- 
telas 11 sur lequel le patient 12 est allonge. Un b§fi 
13 est monte sur roulettes 14 et comporte des 
moyens non representes au dessin pour le regls^e 
de la hauteur du matelas selon la fiedie 15. 

15 On a represents au dessin seulement Poculaire 
21 et robjectif 22 du microscope 2 qui comporte, 
de maniere connue, des moyens de r^lage: 

- de sa position dans Pespace, dans un plan hori- 
zontal selon les axes orthononmes x et z d'une 

20 part, et en hauteur selon Paxe y d'autre part; 

- de variation de la focale (zoom) et 

- de mise au point de ia focalisation. 

En outre le microscope peut etre equipe d^e 
lampe k fente halogdne. 

25 Les moyens de commande 4 comprennent dans 
la representation de la fig. 1 trois groupes 41, 42 et 
43 de temoins lumineux corre^ndant aux diffe- 
renls deplacements enumeres d-dessus et permet- 
tant de visualiser les commandes, ainsi qu'un cdbie 

30 44 de transmission d*ordres de reglage du micros- 
cope 2. En variante les moyens de commande 4 
peuvent §tre directement solldaires du microscope 
2 sur lequel ils sont fixes de maniere connue. 
Le si^e 5 schematise k la fig. 1 comporte une 

35 assise 51 et un dossier 52, dont la position est re- 
glable. II peut etre equ^^e d'accoudoirs comme on 
le verra plus loin. 

Le pied 6 represente est constitue par un tube, 
par exemple telescopique et muni de moyens de 

40 reglage de hauteur par verins, fonctionnant sur ao- 
cumulateurs pour assurer Hndependance de la 
chaise. 

Le socle 7 est monte sur cinq roulettes 71. 11 
comporte dans la variante decrite ici trois pedales 
45 72 dont les fonctions correspondent aux trois grou- 
pes 41 ^ 43 de commande, qui seront donnees en 
detail plus loin. 

La ch^se operatoire comporte encore un emet- 
teur 8 de signaux infra-rouges, relies par un cable 
50 81 aux pedales 72 du sode. L'emetteur 8 est place 
de telle maniere que les signaux 82 atteignent le 
recepteur 9. En variantes, I'emetteur 8 peut §tre 
dispose dans le sode 7 et le recepteur 9 peut faire 
partie integrante des moyens de commande 4 de 
55 I'appareillage utilise. 

Les signaux 82 sont emis en fonction des mou- 
vements imprimes par le praficien aux pedales 72, 
de maniere k commander, par I'intermediaire du re- 
cepteur 9, les orgar>es de commande 4 du micros- 
60 cope 2. 

La chaise operatoire est representee de maniere 
plus detaillee a la fig. 2. 

Le siege 5, en plus du placet 51 et du dossier 
52 dej^ mentionnes. comporte des accoudoirs re- 
65 glables 53. A cet effet une plaque 54 est inseree 
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entre I'assise 51 et I'embase sup6rieure 61 du pied 
6 qui sont viss6s dans les ouvertures 541 et 642 
prevues a eel effet (voir fig. 3). Vers I'arrifere, la 
plaque 54 comporte symeWquement deux ailes 643 
repliees vers le haul, destinees chacune ^ la fixa- 
tion d'un coulisseau 544 sur lequel est fix6 un ca- 
valier 545. Ce cavalier est d^pte^able selon la fl§- 
che F et peut etre immobilise au moyen du bouton 
de blocage 546. Vers Pext6rieur. le cavalier 646 
comporte un ^ulement 547 traverse par un pas- 
s£^e vertical 548, dans lequel le montant 531 de 
i'accoudoir peut etre fix6 ^ la hauteur vbulue au 
moyen du bouton de blocage 549. 

De manlfere connue, I'accoudoir 53 peut §lre 
oriente dans la po^on exacte d^lree au nrK>yen 
de la tinglerie 532 agissant sur une rotule dispo- 
s6e dans la pito 534. 

On remarquera a la fig. 2 que le cdble de liaison 
81 entre P6metteur 8 et les pedales 72 rfest pas 
repr6sent4 car en effet on peut prSvoIr de passer 
les conducteurs a I'tnt^rieur du pied 6. 

On a ^core sch6matte6 h cette figure une cou- 
pe partielle du socle 7 au niveau de IHjne des pe- 
dales 72. Celle-d est montee sur un arl)re centrial 
souple 721 constitu§ par un «sllent block». Ble 
peut ^e bascul6e par le pratiden vers Pavant ou 
I'arriere, ainsi que vers la gauche ou vers la drorte. 
En raison de ces quatre degres de liberty, la peda- 
le 72 est munie de 4 contacts magn6tlques 722, 
destines a aglr sur les reiais 723 disposes a rint§- 
rleur du sode 7. On notera encore que ce genre de 
liaison par reiais a contacts scelles (reiais reed) 
presente le grand avantage de he pas presenter de 
parties m^caniques mobiles dans lesquetles toute 
^trte de salet6, llquide ou solide» risque de order 
des ennuis 

A la fig. 4 on a represents une vue de dessus 
du socle 7, oD I'on notera la position relative de 
Pembase inf6rieure 62 du pied 6, des cinq roues 
711 ^ 715 et des trois pedales 724 a 726 action- 
nant chacune quatre contacts 722 disposes en 
croix. A titre d'exemple, on peut associer k chacune 
des trois p6dales les quatre fonctions suivantes: 

- pedale 724: 

montee de la focalisation 
descente de la focalisation 
depiacement k gauche de la lampe a fente 
ddplacement k droite de la lampe k fente 

- p6dale 725: 

d^Iacement du microscope selon I'axe + x 
depiacement du microscope selon I'axe - x 
depiacement du microscope selon i'axe + z 
depiacement du microscope selon I'axe - z 

- pSdale 726: 

depiacement du microscope vers le haut 
d^lacement du microscope vers le bas 
avanoe du zoom 
recul du zoom 

Cette fonne tfex6cution est donnee k titre indica- 
tif et ne saurait limiter Pinvention aux dispositions et 
aux nombres d'§l6ments mentionnSs. 



De preference, le sode 7 est realist par moula- 
ge en polyester. En plus des r6gfons pwticulidres 
destinees a recevoir les roulettes 71 ou les p6dales 
72, il peut comprendre tout renfort necessaire, ainsi 
5 que toute rainure ou disposer les conducteurs eleo- 
triques. 

II est encore a noter que tous les constituants 
electriques ou magnetiques faisant parte de la 
chaise cfop6ration fondionnent sur batterie, afin 
10 d'eviter tout cordon rfalimentation au r^seau, qu'il 
s'agisse des contacteurs 723, de I'emetteur 8 ou du 
v6rin de r^lage de la hauteur d'assise 51. 

Revendlcations 

15 

1- Chaise d'operation utills6e pour travailler avec 
au molns un appareillage muni de moyens de corT>- 
mande, caraderis6e par un sode (7) comportant au 
molns une pedale (72) de commande reliee k un 
20 6melleur (8) apte a transferer des signaux (82) a 
un rdcepteur (9) sdidaire desdits moyens de com- 
mande (4). 

2. Chaise selon la revendication 1, caracterisee 
en ce que lesdits signaux sont des rayons infra- 

25 rouges. 

3. Chaise selon la revendication 1, caract^risSe 
en ce que ledit appareillage est un microscope (2). 

4. Chaise selon la revendicalion 1, caracterisee 
en ce que chaque pedale (72) est munle d*un art^re 

30 central souple (721) apte k autoriser son bascule- 
ment vers des contacts magnetiques. 

5. Chaise selon la revendication 4, caracterisee 
par quatre contacts disposes en croix. 

6. Chaise selon la revendication 4, caracterisee 
35 en ce que chaque contact est constltue par un con- 
tact magnetique (722) solldaire de la pedale et apte 
k aglr sur un reiais (723) dispose k PInterieur du 
sode. , . , 

7. Chaise selon la revendicaSon 1, caractensee 
40 en ce que le sode est monte sur roulettes (71). 

8. Chaise selon la revendication 7, caracterisee 
en ce que le sode comporte dnq roulettes (711 ^ 
715). 

9. Chaise selon la revencfication 1, caracterisee 
45 en ce que le sode comporte une alimentation par 

batterie. 

10. Chaise selon la revendication 1, caracterisee 
en ce qu'elle comporte un siege (5) monte sur un 
pied (6) de hauteur rSglable. 

50 11. Chaise selon la revendication 1, caracterisee 
en ce qu'elle comporte un dossier (SI) reglable. 

12. Chaise selon la revendication 1, caracterisee 
en ce qu'elle comporte deux accoudoirs (53) regla- 
bles. 

55 13. Chaise selon la revendication 12, caracteri- 
see par une plaque (54) disposee entre le si6ge (5) 
et le pied (6), apte k assurer la fixation reglable 
des accoudoirs. 
14. Chaise- selon la revendication 13, caract6ri- 

60 see en ce que plaque comporte deux ailes (543) 
solidaires de coulisseaux (544) aptes a recevoir 
chacun un cavalier (545) muni de moyens de fixa- 
tion tfune tige (531) solldaire des accoudoirs. 
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